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& QUE SE ESPERA DE LA
PLANIFICACION?

m EFICIENCIA EN EL LEVANTAMIENTO
Foco: >> Proceso

m EFICACIA DEL RESULTADO
Foco: >> Resultado




PLANEAR

ANTES DE IR AL CAMPO

DURANTE EL RECONOCIMIENTO, OBSERVACION Y
PROCESAMIENTO

SOLUCIONES ALTERNATIVAS
CONTROL DE LOS PROCESOS
CONTROL DE LOS GASTOS...

DESPUES DE LA OBSERVACION Y DEL PROCESAMIENTO

ELABORACION DE LOS INFORMES
“"DESMOBILIZACION" DE LOS EQUIPOS




COMO INICIAR ESTE TRABAJO

CONOCER:

m 1-BIEN LOS OBJETIVOS DEL
LEVANTAMIENTO;

m 2-LAS ESPECIFICACIONES TECNICAS,
RECOMENDADAS O EXIGIDAS;

m 3-EL LOCAL DONDE EL LEVANTAMIENTO
SERA EJECUTADO;

= 4-EL PLAZO Y EL PERIODO PROPUESTO;
m 5-LOS RECURSOS DISPONIBLES.




¢QUE SE NECESITA PARA COMENZAR?

= DOCUMENTOS CARTOGRAFICOS Y/O FOTOGRAFIAS
AEREAS Y/O IMAGENES Y/O...

INFORMACIONES SOBRE LA LOCALIZ,ACI(')N Y
CARATERISTICAS DE LAS BASES PROXIMAS Y
DISPONIBLES (RBMCS, PUNTOS DE LA RIBa(C,
PUNTOS DE LA REDE FUNDAMENTAL DE 1A, ORDEN

Referencia: IBGE, INCRA, GOBIERNO DE
LOS ESTADOS;




AHORA DEFINIR:

= LAS ESPECIFICACIONES QUE SERAN EMPLEADAS
DEPENDIENDO DEL OBJETIVO PROPUESTO

OBJETIVO DEL PUNTO

Punto de la red; punto de apoyo; punto de control; punto
para limites de propiedades...;

PRECISION
(1a., 2a., 3a. ordenes o no clasificados);

TIPO DE COORDENADA
Planimeétrica; Altimétrica; Formato...

PROCEDIMIENTO EMPLEADO/EQUIPOS

MATERIALIZACION DEL PUNTO




INVESTIGAR Y SELECCIONAR

= IDENTIFICAR PUNTOS EXISTENTES EN EL
LOCAL (RN(s); RED, OTROS PUNTOS
CONOCIDOS Y HOMOLOGADOS...);

m SELECCIONAR LOS PUNTOS QUE PUEDAN
SER USADOS COMO BASE PARA
LEVANTAMIENTOS RELATIVOS O DGPS
(RBMCs, base locales, o puntos
existentes....)




SELECCIONAR - 1

LOS EQUIPOS RECOMENDADOS PARA REALIZAR EL
TRABAJO;

TIPO:
CA; CA+L1; L1+L2 )
NAVEGACION; TOPOGRAFIA Y GEODESIA

REQUISITOS PARA OPERACION )
AUTONOMIA Y ALIMENTACION DE LAS BATERIAS
ESTACIONAMIENTO DEL RECEPTOR/ANTENA,
CAPACIDAD DE LA MEMORIA...

EXTENSIONES HABILITADAS:
RINEX

SOFTWARE PARA EL PROCESAMIENTO DE LOS DATOS




SELECCIONAR - 2

= METODO (Estatico rapido,
semicinematico, cinematico en
tiempo real...);

= PROCESAMIENTO (FASE, CODIGO O
AUTOMATICO...);




DEFINIR TAMBIEN

A PARTIR DE LAS INFORMACIONES SOBRE EL LOCAL:

PERIODO MAS CONVENIENTE PARA EL TRABAJO, FUNCION
DE LAS CONDICIONES DE PLUVIOSIDAD Y DEL ACCESO A
LOS PUNTOS;

PERIODO MAS, INDICADO PARA LA OBSERVACION,
FUNCION DEL NUMERO DE SATELITES, DOPS...;

DISTANCIA DEL PUNTO BASE O DE LA BASE DE
OPERACIONES A LOS PUNTOS A SER LEVANTADOS;

LOGISTICA NECESARIA;




CONTINUACION

= EQUIPO DE CAMPO

— CANTIDAD
— FORMACION TECNICA DE LOS INTEGRANTES

Evitar equipos con exceso de integrantes

Asegurar que un técnico permanecera en el
punto base para atender a dos motivos
importantes:

1- Monitoreo de la base
2- Seguridad del equipo




EN EL GABINETE

= LA IDENTIFICACION DE LOS PUNTOS QUE SERAN IMPLANTADOS;
- INTERVISIBILIDAD ENTRE ELLOS;
- OBSTACULOS PARA LA RECEPCION DE LOS DATOS TRANSMITIDOS

POR EL SATELITE;
- FACILIDADES DE ACCESO AL PUNTO.

m DISLOCAMIENTO DE ACCESO A LOS PUNTOS;

Puntos identificados a partir de imagenes de baja resolucion o
mapas en escala pequena no pueden ser referenciados para
imagenes o mapas con resolucion o escala mayor

m ELABORAR LOS CRONOGRAMAS DE TRABAIO




Y DETERMINAR

LOS PERIOROS DE OBSERVACION PARA CADA PUNTO, FUNCION
DE LA DISTANCIA ENTRE ELLOS Y DE LAS BASES ESCOGIDAS.

ELEVACION MINIMA PARA OBSERVACION DE LOS SATELITES
(ELEVACION DE LA ANTENA);

TASA DE GRABACION, FUNCION DE LA CAPACIDAD DEL RECEPTOR
Y DE LA PROPIA NECESIDAD;

TASA DE GRABACION, FUNCIQN DE LA FORMA DE LA FIGURA O DE
LAS SINUOSIDADES DE LAS LINEAS QUE SERAN MAPEADAS (SOLO
PARA LEVANTAMIENTOS CINEMATICOS),

TIEMPO EFECTIVO EN EL QUE SERA REALIZADO EL
LEVANTAMIENTO (INCLUYE EL PROCESAMIENTO DE LOS DATOS);




¢Y AHORA QUE HACER?

1-PREPARAR EL PLAN DE ACCION, CONSIDERANDO:

= RECONOCIMIENTO DE LOS PUNTOS
— IDENTIFICACION
— MAPA DE OBSTRUCCIONES

— MATERIALIZACION...
2-MOBILIZACION DE LOS EQUIPOS Y DE LOS MEDIOS;

3-DISLOCAMIENTO

4-OPERACION )
MEDICION (OBSERVACION)

PROCESAMIENTO DE LOS DATOS
5-"DESMOBILIZACION” DE LOS EQUIPOS




ATENCION - 1

m CUANDO EL RECONOCIMIENTO Y LAS
OBSERVACIONES SON REALIZADAS
SIMULTANEAMENTE NO OLVIDAR DE
PROVEER:

—IDENTIFICACION DEL PUNTO
—MAPA DE OBSTRUCCIONES
—MATERIALIZACION




PREPARAR LOS CRONOGRAMAS

m AGENDA DIARIA DEL RECONOCIMIENTO;
= AGENDA DIARIA DE LAS OBSERVACIONES;
m AGENDA DIARIA DEL PROCESAMIENTO.

Reservar algunos dias para posibles
“insucesos” durante el trabajo.




SUGESTIONES DE ORGANOGRAMAS PARA EL MONTAIJE DE LA
AGENDA

RECONOCIMIENTO gg OBSERVACIONES gg PROCESAMIENTO

RECONOCIMIENTO

OBSERVACIONES PROCESAMIENTO

RECONOCIMIENTO
OBSERVACIONES

PROCESAMIENTO




SUGESTION

UTILICE SIEMPRE QUE SEA POSIBLE UN EQUIPO DE
RECONOCIMIENTO Y OTRO PARA MEDICION.

= EN EL RECONOCIMIENTO, CONSIDERANDO EL ACCESO, LA
IDENTIFICACION Y MONUMENTACION DEL PUNTO EL
TIEMPO GASTADO EN ESTA ACTIVIDAD ES DE 1 A 2 HORAS
POR PUNTO, PROYECTANDO UNA MEDIA DE 8 A 10 PUNTOS
RECONOCIDOS POR DIA.

ESTA OBSERVACION NO ES VALIDA PARA PUNTOS, QUE
EXIGEN PARA SU MONUMENTACION PROCESOS
CONSTRUCTIVOS MAS TRABAJOSOS O PARA PUNTOS
CINEMATICOS.




ATENCION - 2 (EN CAMPO)

L B:EJRANTE EL RECONOCIMIENTO/MEDICION NO OLVIDAR

= CREAR REGISTROS DE PUNTO/MEDICION
CROQUIS DE ACCESO;
DESCRIPTIVO DEL PUNTO;

MAPEO DE LAS OBSTRUCCIONES EN TORNO DEL PUNTO

FOTOS DEL PUNTO DIR. N; E; Sy W;

AL TOMAR LA FOTO DEL PUNTO CONSIDERE, EN PRIMER PLANO EL
PUNTO MATERIALIZADO POR LA ESTACION O CUALQUIER FORMA
DE IDENTIFICACION Y COMO PLANO DE FONDO EL PAISAJE
EXISTENTE (VEA EL EJEMPLO EN EL PROXIMO SLIDE).




DIRECCION DE LAS FOTOS

FOTOGRAFIANDO LAS
DIRECCIONES N; E; Sy W




EN EL CAMPO

ANTES DE INICIAR LAS OBSERVACIONES, AJUSTAR O VERIFICAR SI
EL RECEPTOR GPS ESTA CONFIGURADO EN LO QUE SE REFIERE A:

SISTEMA DE REFERENCIA;
DIA Y HORA;
TASA DE GRABACION;

TIEMPO DE OBSERVACION;

DOPS (HDOP; VDOP; GDOP; PDOP);
ELEVACION MINIMA DE LA ANTENA;
SECCION ESTATICA O CINEMATICA;

COORDENADA PARA TIEMPO REAL O POST-PROCESADA;

OTRAS CONFIGURACIONES EN FUNCION DEL EQUIPO O METODO DE
DETERMINACION.




ATENCION - 3

m ALGUNOS RECEPTORES EXIGEN PARA SER
CONFIGURADOS UN PALM O UNA COLECTORA DE
DATOS

m Es conveniente, aun cuando se lleve al campo el
receptor ya configurado en gabinete, llevar también
la colectora de datos por seguridad.

m Usted nunca sabe lo que puede pasar




ATENCION - 4

= EN LA OBSERVACION HACER LOS SIGUIENTES REGISTROS:

MARCA, MODELO Y NUMERO DEL RECEPTOR Y DE LA
ANTENA:

ALTURA DE LA ANTENA;
DIA Y HORA DE LA OBSERVACION;
TIEMPO DE OBSERVACION;

TASA DE GRABACION;
CONDICIONES METEOROLOGICAS.




m FORMULARIOS EMPLEADOS




LEVANTAMIENTO GPS

PROYECTO: EVALIACION DE LA CALIDAD DE LOS MOSAICOS LANDSAT TM+ GEOCOVER 2000

DESIGNACION DEL PUNTO: CABECERA PUENTE-1

EQUIPO CORVALLIS

FECHA 22 / 05 /2004 PDOP: 05

GPS: MARCH I / |

[ X ] ROVER

VDOP: 03

No. 14804324

[ ]1BASE

HDOP: 04

ANTENA: MARCH

INICIO: 10:40

ELEVACION: 15

No.: S/N

FIN: 12:40

H. ANTENA: 1.850

[ X ] ESTATICO

EPOCAS: 7200

[ ]INCLINADA

[ ] CINEMATICO

PUNTOS/SEG: 10

[ X ] VERTICAL

[ X ] POST PROC.

BASELINE: RBMC RIO

[ 1OFFSET

[ ] TIEMPO REAL

IDENTIFICACION DEL PUNTO
[x] URBANO

[ ] RURAL

[x] PUNTO MATERIALIZADO
[ ] PUNTO MONUMENTADO

[ 1NO MATERIALIZADO

OPERADOR: GURGEL

CONDICIONES METEOROLOGICAS
[ ]1PARCIALMENTE ENCUBIERTO
[ ] TOTALMENTE CUBIERTO

[x ] LLUVIOSO

[ ]1PRESENCIA DE CB

[ ]1CIELO CLARO
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FOTO DEL PUNTO

= & = . PUNTO B9-01A ESTA LOCALIZADO EN EL MARGEN
*  DERECHA DE LA CARRETERA BR116 EN CABROBO -
.. PE, SENTIDO SALGUEIRO - OROCO A 150M DEL
= = | ARCEN Y 5M ABAJO DEL NIVEL DE LA PISTA DE
; :‘5 ¢~ DONDE SE TIENE UN HORIZONTE DE 360° SIN NINGUN
-~ OBSTACULO, LO QUE PERMITE LA COLOCACION DEL

. CORNER REFLECTOR EN CUALQUIER DIRECCION

EL PUNTO SE ENCUENTRA MATERIALIZADO POR UNA
ETACA DE MADERA DE COLOR NARANJA, CON LA
NUMERACION IDENTIFICADA EN UNA DE SUS FACES Y
| FIJADA CON CONCRETO PARA GARANTIZAR LA

INSTALACION DEL CORNER.




FOTOS DEL PUNTO

| VISTA NORTE

VISTA ESTE

VISTA SUR

VISTA OESTE




PUNTOS MATERIALIZADOS
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AGENDA DE MEDICION

SALIDA: 09:00 H. RETORNO  01:00 H. EQUIPOS: 1

INICIO IR PARA

10:45 PtOla

11:35 : PtO1b

PT_BS

RETORNO A LA BASE DE OPERACION

SALIDA: RETORNO : EQUIPOS: 2
RETORNO A LA BASE DE OPERACION

Pt_0O4a
RETORNO A LA BASE DE OPERACION

LA SECUENCIA DE OBSERVACIONES ES FUNCION DE LA PROXIMIDAD DE
LOS PUNTOS, A PARTIR DE LA BASE DE OPERACIONES O DEL PUNTO
ESCOGIDO COMO BASE.




CHECK LIST DE LOS EQUIPOS PARA EL CAMPO )
RES: RESERVAR; DISP: DISPONIBLE; GRE: PROVEER GUIA;
SOL: SOLICITAR COMPRA; EMB: EMBARCAR

iTEMS DE VERIFICACION FROVIDENEIAS

1-TRIPODE PARA LA BASE CON SOPORTE ANTENA

2-TRIPODE DE ALUMINIO
[1]TRIPODE GPS; [2] TRIPODE TEODOLITO

2- BiPODE DEL MOBIL

3- BATERIAS AUXILIARES

4- BATERIAS PRINCIPALES DEL GPS

5- CARGADORES DE LAS BATERIAS EXTERNAS

6- CARGADORES DE LAS BATERIAS INTERNAS
[ 0 ]GARMIN; [ 2 ] MARCH,; [ 1 ] SOKKYA

8- CABLES DE LA ANTENA EXTERNA (INTEGRADOS EN LA
ANTENA)

9-CD SOFTWARE PARA PROCESAMIENTO MARCH




9-CD SOFTWARE PARA PROCESAMIENTO MARCH

10 -CD SOFTWARE PARA PROCESAMIENTO SOKKYA

11- CD SOFTWARE PARA PROCESAMIENTO GARMIN

12- CABLE PARA LA TRANSFERENCIA DE LOS DATOS MARCH

13- CABLES PARA LA TRANSFERENCIA SOKKYA

14- CABLES PARA LA TRANSFERENCIA GARMIN

11- COPIA DEL APLICATIVO TRACKMAKER V12.3

12- DESTORNILLADOR, 1 ALICATE, 1 LLAVE HALLEY, SOLDADOR Y
SOLDADURA

13- CARPETA CONTENIENDO EL MANUAL DE OPERACIONES DEL RECEPTOR Y
DEL SOFTWARE
[ ]GARMIN; [ ] MARCH; [ ] SOKKYA

14- ASA PARA TRANSPORTE DEL EQUIPO

15- JUEGO DE IMAGENES, MAPAS O FOTOS AEREAS.

16- NIVEL

17- CONJUNTO DE FORMULARIOS PARA LA DESCRIPCION DEL PUNTO Y
HORIZONTE

20- NIVEL ELETRONICO

21- SOPORTE PARA GPS (FIJADOR PARA TRIPODE SIN BASE NIVELANTE.)




22- CABLES ACESORIOS
[ 2]1Y GARMIN; [1]BAT.12VDC GARMIN; [1]USB

23- LAP TOP

24- PILAS RECARGABLES AA

25-CARGADOR DE PILAS RECARGABLES
[2 ]110V; [ 1 ]220V

26- PAQUETES DE PILAS AA CON 4 UNIDADES ( ALKALINAS)

27- PILAS DE 9V VDC (ALKALINAS)

28- CAMARA DIGITAL

29- CAMARA FOTOGRAFICA

30- RECEPTORES GPS MARCH I/ll

31- RECEPTORES GPS DE MANO GARMIN 12XL

32- RECEPTORES SOKKIA

33- ANTENAS EXTERNAS PARA MARCH

34-ANTENAS EXTERNAS PARA GARMIN

35- ANTENAS SOKKYA

36- ESTACAS DE MADERA
[ ]25CM; [ 145CM

37- TINTA DE COLOR NARANJA (ESMALTE OPACO)

38- CEMENTO, PIEDRA Y ARENA (TRAZO 1C; 2A ;1P)

39-[ IMACHETE; [ ]PALA;[ ]PICO;[ ]PALETAS DE ALBANIL...

40-[ JCARRO;[ ]BARCO; [ ]HELICOPTERO

41-COMBUSTIBLE

42-SISTEMAS PARA COMUNICACION EN EL CAMPO







EL PLANEAMIENTO COMPRENDERA:

OBJETIVOS DEL LEVANTAMIENTO

ESPECIFICACIONES DEL
PRODUCTO

LOGISTICA PLAN DE COLECTA Y
PROCESAMIENTO DE LOS DATOS

MOBILIZACION DE EQUIPOS ESPECIFICACIONES DEL

, METODO
DEFINICION MEDIOS DE
LOCOMOCION ESPECIFICACIONES DE LOS

MEDIOS
AGENDA DE TRABAJO

SOPORTE OPERACIONAL




PARA CONSEGUIR ESTE RESULTADO FUE
INVESTIGADO/LEVANTADO

> LOS OBJETIVOS DEL
LEVANTAMIENTO

> LAS ESPECIFICACIONES TECNICAS
EXIGIDAS

> DOCUMENTOS CARTOGRAFICOS O
IMAGENES EXISTENTES

> PLAZO O PERIODO PROPUESTO
> RECURSOS DISPONIBLES
EQUIPOS
PROGRAMAS
METODOS.....

>LOS PUNTOS YA EXISTENTES
>PERIODO MAS FAVORABLE

»>CALIDAD DE LOS ACCESOS A
LOS PUNTOS.....

>LOGISTICA NECESARIA




CALCULADO

TIEMPO DE OBSERVACION POR PUNTO;
TASAS DE GRABACION (CINEMATICO O ESTATICO);

NUMERO DE EQUIPOS DE TRABAJO;
= TIEMPO TOTAL EN EL AREA;
COSTOS.




Y PRODUCIDO....

MAPA O IMAGEN CON LA IDENTIFICACION DE LOS PUNTOS QUE
SERAN LEVANTADOS;

ESPECIFICACIONES DE LOS MEDIOS Y METODOS;
PARAMETROS PARA CONFIGURACION DE LOS RECEPTORES;
DESPLAZAMIENTO A LOS PUNTOS;

AGENDA DIARIA DE LOS TRABAJOS;

ESPECIFICACION DE LA LOGISTICA.




RECOMENDACIONES IMPORTANTES

ANTES

1-VERIFIQUE EL NIVEL DE CARGA
DE LAS BATERIAS;

2-CHEQUEE LOS CABLES, DE LA
ANTENA EXTERNA, DE LA
ALIMENTACION DE LA BATERIA
EXTERNA Y DE LA INTERFACE;

3-BORRE, SI ES EL CASO, TODOS
LOS WAYPTS, GCP TRACKS Y
ROUTES QUE ESTEN
ALMACENADOS:

4-CONFIGURE EL RECEPTOR
PARA LAS ESPECIFICACIONES
DESEADAS;

5-INSTALE EL TRIPODE O EL
BIPODE, NIVELE EL BASTON, E
INSTALE LA ANTENA O
RECEPTOR/ANTENA;

6-ENCIENDA EL RECEPTOR;

7-AGUARDE LA ADQUISICION DE
SINALES;

8- SI NO DESEA LLEVAR LOS
FORMULARIOS, NO DEJE DE
LLEVAR UN CUADERNO PARA LAS
DEBIDAS ANOTACIONESEN EL
CAMPO.




RECOMENDACIONES IMPORTANTES
DURANTE

1-VERIFICAR NUEVAMENTE SI HAY
OBSTACULOS QUE IMPIDAN LA
RECEPCION DE LAS SENALES;

2- PERMANECER CON EL GPS MAS
TIEMPO SOBRE EL PUNTO EM LOS
LOCALES COMO AREAS URBANAS O
QUE TENGAN OBSTACULOS QUE
REDUZCAN EL HORIZONTE DEL
RECEPTOR;

3-CUIDADO AL MEDIR BAJO FUERTES
TEMPESTADES. EL RECEPTOR TIENE
SuU RECEPCION PERJUDICADA
CUANDO HAY FORMACION DE NUBES
TIPO CB.

5-INICIE LAS MEDIDAS CON BATERIAS
NUEVAS Y TENGA A MANO SIEMPRE
UN CONJUNTO DE BATERIAS NUEVO:;

6-EM EL VEHICULO UTILIZAR
PREFERENCIALMENTE UNA ANTENA
EXTERNA;

7-AUNQUE ESTE UTILIZANDO EL
CABLE DE ALIMENTACION DE
BATERIA DE 12V, TENGA A LA MANO
SIEMPRE UN CONJUNTO DE
BATERIAS:

8-GUARDE LAS COORDENADAS DEL
PUNTO MARCADO. EVITE UTILIZAR
ANOTACION DE COORDENADAS.

9 -ESPERE TERMINAR LA SECCION DE
MEDIDAS PARA PROCEDER A
CAMBIAR LAS BATERIAS




RECOMENDACIONES IMPORTANTES
DESPUES

CUANDO CONCLUYA TODAS LAS MEDIDAS DEL DIA, ESTE ATENTO:
1-NO RETIRAR LAS BATERIAS DEL RECEPTOR;

2-PRIMERO DESCARGUE TODOS LOS DATOS DEL GPS, HAGA UM
REPALDO Y SOLO DESPUES, BORRE LOS ARCHIVOS WAYPOINTS, ROUTES
Y TRACKS GRABADOS EM EL RECEPTOR;

3-VERIFIQUE LA CARGA DE LAS BATERIAS.
4-RECARGUE LAS BATERIAS

ALGUNOS GPS POSEEN UNA BATERIA INTERNA PARA MEMORIA. SI ESTA
BATERIA ESTA BAJA DE CARGA CAMBIELA INMEDIATAMENTE EM UMA
OFICINA AUTORIZADA.

5-INFORME SOBRE ALGUNA FALLA VERIFICADA DURANTE LA
OPERACION




COSTOS

m Costos Mobilizacion = CM
@ CM = Desl (sede_base) T TRP .. + Log

m Siendo:

Disl (cede_pase) * S€ refiere-a los gastos con el transporte de ida y vuelta del

equipo técnico entre o local do proyecto y la sede de la empresa.

TRP ... : gastos con envio de carga al local del proyecto (equipos, material
de soporte, combustible y aceite lubrificante, formularios, computadores...)

LOG: Gastos con materiales necesarios al proyecto que no seran
encontrados en el area del proyecto (cemento, combustible y aceite
lubrificante, pintura, clavos, ...)




